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COPYRIGHT

Todos os direitos reservados, inclusive tradugdes, reimpressées, reprodugbes integrais ou parciais deste
manual, concessao de patente ou registro de modelo de utilizacdo/projeto.

Nenhuma parte deste manual pode ser reproduzida, copiada, processada ou transmitida de qualquer maneira
e em qualquer meio (fotocdpia, digitalizaco, etc.) sem a autorizacdo expressa da Vivace Process Instruments
Ltda, nem mesmo para objetivo de treinamento ou sistemas eletrénicos.

PROFIBUS® é uma marca registrada da PROFIBUS International.

NOTA IMPORTANTE

Revisamos este manual com muito critério para manter sua conformidade com as versées de hardware e
software aqui descritos. Contudo, devido a dindmica de desenvolvimento e atualizacbes de versées, a
possibilidade de desvios técnicos ndo pode ser descartada. Ndo podemos aceitar qualquer responsabilidade
pela completa conformidade deste material.

A Vivace reserva-se o direito de, sem aviso prévio, introduzir modificagbes e aperfeicoamentos de qualquer
natureza em seus produtos, sem incorrer, em nenhuma hipdtese, na obrigacdo de efetuar essas mesmas
modificagbes nos produtos ja vendidos.

As informagées contidas neste manual sdo atualizadas frequentemente. Por isso, quando for utilizar um novo
produto, por favor verifique a dltima versdo do manual pela Internet através do site

www.vivaceinstruments.com.br, onde ele pode ser baixado.

Vocé cliente é muito importante para nés. Sempre seremos gratos por qualquer sugestao de melhorias, assim

como de novas ideias, que poderdo ser enviadas para o email: contato@vivaceinstruments.com.br,

preferencialmente com o titulo "Sugestées".

% VIVACE.
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ATENCAO

E extremamente importante que todas as instrucdes de seguranca, instalacdo e operagdo contidas neste
manual sejam seguidas fielmente. O fabricante ndo se responsabiliza por danos ou mau funcionamento
causados por uso impréprio deste equipamento.

Deve-se seguir rigorosamente as normas e boas praticas relativas a instalagdo, garantindo corretos
aterramento, isolacdo de ruidos e boa qualidade de cabos e conexbes, a fim de proporcionar o melhor
desempenho e durabilidade ao equipamento.

Atencéao redobrada deve ser considerada em relagao a instalagbes em areas classificadas e perigosas, quando

aplicaveis.

PROCEDIMENTOS DE SEGURANCA

» Designar apenas pessoas qualificadas, treinadas e familiarizadas com o processo e 0s equipamentos;

» Instalar o equipamento apenas em dreas compativeis com o seu funcionamento, com as devidas conexbes
e protegbes;

» Utilizar os devidos equipamentos de seguranca para qualquer manuseio do equipamento em campo;

» Desligar a energia da area antes da instalagdo do equipamento.

r

I SIMBOLOGIA UTILIZADA NESTE MANUAL

Cuidado - indica risco ou fontes de erro

Informagé&o Importante

Risco Geral ou Especifico

Perigo de Choque Elétrico

PPeo

Yt
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INFORMACOES GERAIS )

PP

A Vivace Process Instruments garante o funcionamento deste equipamento, de acordo com as
descrigbes contidas em seu manual, assim como em caracteristicas técnicas, ndo garantindo seu
desempenho integral em aplicagcées particulares.

O operador deste equipamento é responsavel pela observacdo de todos os aspectos de seguranga
e prevencdo de acidentes aplicaveis durante a execugdo das tarefas contidas neste manual.

Falhas que possam ocorrer no sistema, que causem danos a propriedade ou lesées a pessoas,
devem ser prevenidas adicionalmente por meios externos que permitam uma saida segura para o
sistema.

Este equipamento deve ser utilizado somente com os fins e métodos propostos neste manual.

SALVAMENTO DE DADOS

>

Sempre que um dado estatico for alterado via configuragdo, o display LCD exibira o icone FAN , que
ficara piscando até que o processo de salvamento esteja completo.

Caso o usuario deseje desligar o equipamento, devera aguardar a finalizagdo do processo.
Se o equipamento for desligado durante o processo de salvamento, sera executado um default,

colocando valores padrbes em seus pardmetros e o usudrio devera, posteriormente, verificar e
configurar tais pardmetros de acordo com sua necessidade.

ERRO NO SALVAMENTO DE DADOS

TAN

Caso alguma operagao de execugdo ou salvamento de dados tenha sido realizada de forma incorreta,
a mensagem "BIKEr" sera exibida no display quando o equipamento for energizado.

Neste caso, o usuario devera executar a inicializagdo de fabrica utilizando duas chaves magnéticas,
como descrito a seguir. As configuragées especificas da aplicacdo deverdo ser realizadas novamente
apos este procedimento (com exce¢do do enderego fisico e do pardmetro "GSD Identifier Number
Selector”).

- Com o equipamento desligado, acesse os orificios "Z" e "S" do ajuste local, localizados sob a
plagueta de identificacdo do equipamento;
- Insira uma das chaves no orificio "Z" e a outra no orificio "S";

- Energize o equipamento e mantenha as chaves até que o icone PAN seja exibido;

- Ndo desligue o equipamento enquanto o simbolo PAN estiver sendo exibido no display. Caso isso
aconteca, reinicie o procedimento.

CONFIGURACAO COM SIMATIC PDM

JA\N

Ao utilizar a ferramenta SIMATIC PDM para configuragdo/parametrizacdo deste equipamento, ndo
utilize a funcionalidade de download via menu "Download to Device". Esta fungcdo pode configurar
inadequadamente o equipamento.

Recomendamos que o usudrio utilize primeiramente a opgdo "Download to PG/PC", lendo os
paradmetros do equipamento e, posteriormente, a op¢cdo "Menu Device", onde se localizam os menus
especificos para os blocos transdutores, funcionais e LCD, calibragdo, manutengao, fabrica etc. De
acordo com cada menu, o usuario podera, entéo, alterar o pardmetro e a funcionalidade que desejar,
de forma rapida e pontual.

% VIVACE.
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1 DESCRIGAO DO EQUIPAMENTO

A remota VIO10-P é uma integrante da familia de equipamentos Profibus PA da Vivace Process Instruments,
projetada para instalagdo em campo ou painel com trilho DIN. Alimentada por tensdes entre 9 e 32 Vcc, possui 16
entradas e 8 saidas discretas (open collector), além de 3 entradas analégicas e 2 saidas 4 — 20 mA.

As entradas analdgicas possibilitam a conexdo de sensores de temperatura a dois ou trés fios (diversos tipos de
sensores, tais como termopares e RTDs, além de sinais de resisténcias e milivoltagem), entradas de tensdo (0 — 5
Vcc) ou corrente (4 — 20 mA), configuradas pelo usuério.

Através de configuradores Profibus PA, pode-se configurar os pardmetros da remota, os canais de entrada e saida
e verificar calibracdes, diagnésticos e monitoragcdes. Além disso € possivel fazer sua configuracéo via ajuste local
através de uma chave magnética.

A VIO10-P é conectada a rede Profibus DP através de um coupler DP/PA, utilizando um par de fios trangados,
envoltos por shield. A tecnologia Profibus PA permite a interconexdo de varios equipamentos em uma Unica rede,
possibilitando a construgdo de grandes sistemas de controle. A remota trabalha com o conceito de blocos funcionais
como, Entrada e Saida Discreta, Entrada e Saida Analdgica e Transdutor.

Priorizando um alto desempenho e robustez, foi projetada com as mais recentes tecnologias de componentes
eletrdnicos e materiais, garantindo confiabilidade a longo prazo para sistemas de qualquer escala.

1.1. DIAGRAMA DE BLOCOS

A modularizagdo dos componentes da remota esta descrita no diagrama de blocos a seguir.
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Figura 1.1 — Diagrama de blocos da VIO10-P.

Os sinais dos sensores de temperatura ou entradas de 4 — 20 mA passam pelo filtro de RF e seguem ao conversor
ADC, onde séo convertidos em valores digitais. Estes valores sdo convertidos em temperatura ou corrente, de acordo
com o canal selecionado. As saidas 4 — 20 mA séo geradas de acordo com as configuragdes do usuario.

Yt
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As entradas e saidas digitais possuem /atches que armazenam seus estados logicos e sao isoladas, garantindo a
integracado dos sinais. As saidas utilizam transistores NPN, open collector. Deve-se trabalhar com relés, solenoides e
outras cargas DCs com corrente maxima de 0,5 A por saida. Todas as saidas compartilham o mesmo terra e séo
isoladas uma das outras, assim como da rede Profibus PA. As entradas e saidas digitais compartilham a mesma fonte
DC.

O bloco Modem H1 faz a interface dos sinais do microcontrolador com a rede Profibus PA ao qual o equipamento esta
conectado.

A placa do display possui 0 mdédulo controlador responséavel por adaptar as mensagens a serem exibidas no LCD.

Por fim, o bloco microcontrolador pode ser relacionado ao cérebro do equipamento, onde acontecem todos os
controles de tempos, controle da comunicagao, além das rotinas comuns ao equipamento, como configuragao,
calibracdo e monitoracao.

Portanto deve-se utilizar sensores isolados para evitar que o ruido de um sensor interfira no outro.
Também néo ha isolagdo entre os canais de temperatura e 0s canais de corrente de saida.

Q Os sinais dos sensores sdo isolados galvanicamente da alimentagdo, mas ndo séo isolados enire si.

W VIVACE.
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2 INSTALAGAO

RECOMENDAGCOES

Ao levar o equipamento para o local de instalacdo, transfira-o na embalagem original. Desembale-o no
local da instalacdo para evitar danos durante o transporte.

RECOMENDAGCOES

O modelo e as especificagbes do equipamento estao indicados na etiqueta de identificacdo, localizada
A na parte superior do invdlucro. Verifique se as especificagbes e o modelo fornecidos estao de acordo
com o que foi especificado para a sua aplicacédo e seus requisitos.

INSTALACAO

Ao montar o equipamento em painéis ou caixas em campo, certifique-se que as vedagoes contra
umidade estejam adequadas e garanta que as conexdes das entradas das caixas nao utilizadas

A estejam fechadas, pois a entrada de umidade podera gerar baixa isolagdo e danos aos circuitos
eletrénicos.

Em situagées de umidade, os danos causados ao equipamento NAO serdo cobertos pela garantia.

2.1. MONTAGEM MECANICA

A remota Profibus-PA VIO10-P foi projetada para instalagdo em painel com trilho DIN, porém mantém bom
desempenho em variagdes de temperatura, umidade e vibragao.

O circuito eletrdnico é revestido com um verniz a prova de umidade, mas exposi¢cdes constantes a umidade ou meios
corrosivos podem comprometer sua protecao e danificar os componentes eletronicos.

Na figura 2.1 encontram-se o desenho dimensional e a montagem da VIO10-P em trilho DIN.

Figura 2.1 — Desenho dimensional e esquema de montagem da VIO10-P.

Para a montagem da remota no trilho DIN, deve-se encaixar sua parte superior no suporte do trilho e pressionar
levemente a parte inferior até o encaixe completo.

Para a remocao da remota do trilho DIN, deve-se pressiond-la para cima e inclinar sua parte superior para fora do
suporte do trilho.
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2.2. LIGAGCAO ELETRICA

A conexao elétrica da remota é feita através dos conectores laterais, reservados para as entradas e saidas discretas,
0S sensores, as saidas e a alimentacao elétrica do equipamento. A figura a seguir identifica os conectores da remota
VIO10-P.

NOTA
Quando utilizada alimentagéo externa 24 Caso a fonte utilizada seja a mesma
Vdc para as saidas digitais (DO1 a DO8), conectada aos bornes 27 e 28, ndo sera
conectar o negativo da fonte ao borne 9. necessario conectar o borne 9, uma vez que
esta ligagao ja é feita internamente no circuito
Saidas da VIO10-P.
Analégicas
Entradas Digitais mA

Descricdo dos Terminais

Terminais de Alimentagdo — PWR BUS
9 a 32 Vce sem polaridade

Fn|

st jel- T e i | | 4N |
1 T R PR, AT PO TR R F PO N T W T — I
S8 e® P99 DRSO B0 @

~BEATTAL TRFUTE TG el

VvIiO1i0

REMOTE 1/0
% W VIVACE.

Terminal de Aterramento — G

=
@ E} Terminal de Shield — S
{

Terminais de Entradas Discretas — DI1 a DI16

S 0

Terminais de Saidas Discretas — DO1 a DO8

OIGITALOUTIUTS 0 i g

--'. !.' l‘ ':I.' I |' sy BUs © 3
FREAENE LA EAC TSRO AT RIFL [REIFTRFEIERR]

Terminais de Saida de Corrente 4 — 20 mA — OUT1 e OUT2

Terminais dos Sensores — CH1 a CH3
Sensores de temperatura / 4-20 mA / 0-5 Vec

5] )

T
: o [ 4 Sensores de l Alimentagio Tabela 2.1 — Descrigao dos terminais da VIO10-P.
R Temperatura BUS: 6-32 Viee
; RTD. TC, chm, mV 5: Shield
MNegativo
24Vdc* i ou Y G: Terra

Figura 2.2 — Conexées dos terminais da remota VIO10-P.

ATENCAO

Todos os cabos usados para conexao da VIO 10-P aos sensores e rede Profibus PA deverdo ser envoltos
por shield para evitar interferéncias e ruidos.

Todos os sensores de temperatura deverdo ser isolados do processo para ndo gerar interferéncias ou
ruidos entre os canais.

ATENCAO

E extremamente importante que se aterre o equipamento para completa protegao eletromagneética, além
de garantir o correto desempenho do equipamento na rede Profibus PA.

NOTA

Chaveando Carga Indutiva
Para carga DC indutiva, recomenda-se inserir um diodo 1N4148 em modo reverso préximo a carga, a
fim de evitar o acoplamento de ruido em outros cabos que estejam no mesmo eletroduto.




VIO10-P REMOTA PROFIBUS PA MANUAL DE INSTALAGAO, OPERAGAO, CONFIGURAGAO E MANUTENGAO

2.3. CONEXOES

A figura a seguir ilustra as ligages para os diferentes tipos de sensores de temperatura no canal 1 (CH1) da remota
Profibus. Os outros dois canais possuem 0 mesmo esquema de ligacdo, com as referéncias dos terminais seguindo
a tabela 2.2.

CH1 CH1 CH1

[0 147 ] (1011 [12]
EE

CH1 10 | 11 12

: ‘/I CH2 13 | 14 15
, oY PH E—
. ’ e CH3 16 | 17 18

Conexdo RTD ou resistivos a 2 ios  Conexdo RTD ou resistivos a 3 fios Conexao TC ou mivoliagem

Figura 2.3 — Conexées da remota aos diferentes sensores de temperatura. Tabela 2.2 — Terminais dos canais.

Os canais ndo utilizados dos sensores de temperatura deverdo ser curto-circuitados para evitar a
indugao de ruidos.

Para a medicdo de 4 — 20 mA ou 0 — 5 Vcc, deve-se executar a conexao de acordo com a figura abaixo.

Equipamentos d&-30md a 2 fios Sentones B-SWde
= H CH2 CH1 CHR2 CHE
1o 11 12 f? 14 '-‘l' 10 11 12 13 14 15 16 47 18
| @ a oE bl pracel o s e
[eos] 5 T [ees (53] LI
L A A P A &
Sauipaments [ Equipamenta | toupements (| [ osvde| |
& 20mA .|.'[' a20mh T PRt osvael ) -5 l_;' L
+ 1+ T
Fante de Fomte de ;
Alimentaghn ARmentagh
De acordo com o usudrio & sus aplicagio Equipamentes £-20m& a & flos ou 0-20ma
CHl [= ] CH3 CH1 CHI CH3
10 112 e 16 17 18 10 11 12 13 14 15 L1
(924 2231 (ee3] ETT] [ees] see]
| | Tal 1 I I+ |-
B O P WL Wk —
n!-'\l'\dri ] Eguipamenite .,__-I T uipsmeres L) |'. ';- Eapdparmenis |, ] Equigamenta |, _.'
MT? T l-l e I'k-l-.l Eu;jn;n":“u b 820 [ & hami
e > - A fion ou e I— -
Tante de - 20ma
Alimentagic

Figura 2.4 - Conexdes de entrada 4 — 20 mA ou 0 — 5 Vcc.
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Para o controle de equipamentos utilizando a geragdo 4 — 20 mA ou acionamento discreto, deve-se executar a
conexao de acordo com 0 esquema a segulir.

OuUT1 ouT2

2o

+.+.‘
- |_

Carga Fonte de r :;[-"‘ Fonte de
Alimentagio b Alimentagio

L I+ E—E n

Equipamento
4-20mA

Figura 2.5 - Conex&o da saida 4-20 mA com um equipamento
I/P ou acionamento discreto.

As conexdes de entradas e saidas discretas devem seguir 0os esquemas das figuras a seguir.

Ligacoes das Entradas Digitais Ligacoes das Saidas Digitais (Open Collector)
2avae L, g 24vdc
— M " 24vde - * 9 2avde
— & 43 e &
—_— | 42 — ] ® 8 b
—e|m s Carga
—®| a0 D I @ | 7 n
—|®| 30 :3 Carga -E
— |38 2 t—{——| 9| s e
—|®| a7 - a Carga ” 2
———— =
—® 36 'g Carga ? i n
(%3 © — ®| 4 B
—|®| 3 — Carga E
EE: & +—C———| | 3 &8
|9 32 Carga
— g 31 — +—| | 2
—ls]% . ——{®] 1 |
Figura 2.6 - Conexdes de entrada digitais. Figura 2.7 - Conexdes de saidas digitais.

da fonte ao borne 9. Caso a fonte utilizada seja a mesma conectada aos bornes 27 e 28, ndo sera
necessdrio conectar o borne 9, uma vez que esta ligagao ja é feita internamente no circuito da VIO10-P.

fj Quando utilizada alimentacdo externa 24 Vdc para as saidas digitais (DO1 a DO8), conectar o negativo

Lo
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2.4. LIGAGAO NO BARRAMENTO

A figura 2.8 ilustra a instalagdo dos elementos de uma rede Profibus e a ligagdo dos equipamentos Profibus PA no
barramento da rede.

Estacio de
Engenharia
Ferramentas
EDDL, FOT/DTM
Controlador
Profibus-DP
Dispositivos
Profibus-DP
1 1 |
a N u
Profibus-DP P -
ALé 12 Mbitsfs
Uink o IEC 61158-2
Couplarp@/PA - I Profibus-PA
3125 kbits/s
; i -
@ — 0 terminadores de barramento foram suprimidos
31.25 kbits/s

IEC 61158-2 !
b

Figura 2.8 — Ligagéo de um equipamento Profibus PA no barramento.

% VIVACE.
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3 CONFIGURACAO

A configuracdo da remota pode ser realizada por meio de um programador compativel com a tecnologia Profibus PA.
A Vivace oferece as interfaces da linha VCI10-P (USB e Bluetooth) como solugédo para configuragdo e monitoragéo
dos equipamentos da linha Profibus PA. Pode-se configurar a VIO10-P também por ajuste local, com o auxilio de uma
chave magnética Vivace.

3.1.CONFIGURAGAO LOCAL

A configuragéo local do equipamento é realizada por meio da atuagao da chave magnética da Vivace nas marcagdes
Z e S, localizados no topo do caixa. A marcagao com a letra Z inicia a configuragao local e alterna o campo a ser
configurado. Ja a marcagdo com a letra S é responsavel por alterar e salvar o valor do campo selecionado. O
salvamento ao modificar-se o valor no LCD é automatico.

A figura 3.1 mostra as marcagbes Z e S para configuragédo local,
gravados na etiqueta superior. A seguir esté o procedimento de atuacao
no ajuste local.

Insira a chave na marcacao Zero (Z). O icone \ sera exibido,
indicando que o equipamento reconheceu a chave magnética.
Permaneca com a chave inserida até que a mensagem “LOCAL ADJST”
seja exibida e remova a chave por 3 segundos. Insira novamente a
chave em Z. Com isto, o usuario podera navegar pelos parametros do
ajuste local.

Na tabela 3.1 estao indicadas as agdes realizadas pela chave magnética
quando inserida nas marcagdes Z e S.

Orificio Acéo

Z Navega entre as fungdes da arvore de configuragao

Figura 3.1 — Z e S do ajuste local S Atua na fungéo selecionada
e chave magnética.

Tabela 3.1 — Agbes nas marcagbes Z e S.

A . 4+ . . - L "
Parédmetros onde o icone § aparece ativo permitem a atuagéo pelo usuario, ao colocar a chave magnética em Span
(S). Caso possua configuracao pré-definida, as opgbes serdo rotacionadas no display, enquanto a chave magnética
permanecer em Span (S).

No caso de um parametro numérico, este campo entrard em modo de edigéo e o ponto decimal comegara a piscar,
se deslocando para a esquerda. Ao remover a chave de S, o digito menos significativo (a direita) comegara a piscar,
indicando que esta pronto para edigdo. Ao colocar a chave em S, o usuario podera incrementar este digito, variando
de0ad.

Apos a edigao do digito menos significativo, o usuério deverd remover a chave de S para que o préximo digito (a
esquerda) comece a piscar, permitindo sua edigao. O usuario podera editar cada digito independentemente, até que
o digito mais significativo (5° digito a esquerda) seja preenchido. Apds a edicao do 5° digito, pode-se atuar no sinal
do valor numérico com a chave em S.

Durante cada etapa, se o usuario colocar a chave em Z, a edi¢éo retornara ao digito anterior (a direita), permitindo
gue correcdes sejam feitas. A qualquer momento, removendo a chave, as etapas posteriores (a esquerda) piscarao
até o digito final e 0 modo de edi¢do serd finalizado, salvando o valor editado pelo usuério.

Caso o valor editado ndo seja um valor aceitavel para o parametro editado, o parédmetro retornara ao ultimo valor
vélido antes da edicao. Dependendo do parametro, valores de atuagbes podem ser mostrados no campo numérico
ou alfanumérico, de forma a melhor exibir as op¢des ao usuério.

Sem a chave magnética inserida em Z ou S, o equipamento deixarda o0 modo de ajuste local apés alguns segundos e
0 modo de monitoragdo sera novamente exibido.

Lo
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3.2. JUMPERS DO AJUSTE LOCAL E PROTEGAO DE ESCRITA

A Figura 3.2 mostra a posi¢cao dos jumpers na placa principal para habilitar/desabilitar a protecao de escrita e o ajuste

local.
Jumper do Ajuste
Local (ADJL1)
. Jumper de Protegdo
’ de Escrita (WP1) WP1 PrOtegaO de Escrita
(-
B Habilitada
B Desabilitada
® ADJL1 Ajuste Local
E Habilitado
: ! n Desabilitado
-

Figura 3.2 — Detalhe da placa principal com jumpers.

& A condicdo padrdo dos jumpers € a protecao de escrita DESABILITADA e o ajuste local HABILITADO.

3.3. DISPLAY DE CRISTAL LiQUIDO LCD

As principais informagdes relativas ao equipamento sao disponibilizadas no display de cristal liquido (LCD). A figura
3.3 mostra o LCD com todos os seus campos de indicagdo. O campo numérico é utilizado principalmente para indicar
os valores das variaveis monitoradas. O alfanumérico indica a varidvel atualmente monitorada, unidades ou
mensagens auxiliares. Os significados de cada um dos icones estao descritos na tabela 3.2.

Simbolo Descricao

™ Envio de comunicagao.
.‘,rl Recepgéo de comunicagéo.
E'] Protegéo de escrita ativada.
tjw.l & ..,.-"'_ Funcao de raiz quadrada ativada.
\/_ tab A \- tab Tabela de caracterizagéo ativada.
n ' ' . ﬁ . '0 PN Ocorréncia de diagnostico.
r' u u ‘\_ Manutencéo recomendada.
4+ Incrementa valores na configuragéo local.
{ Decrementa valores na configuragao local.
0% 50% 100% - Simbolo de grau para unidades de temperatura.
I I I I I I I I I I "i"mi'ﬁlﬁ"' Grafico de barras para indicar faixa da variavel medida.

Figura 3.3 - Campos e icones do display. Tabela 3.2 - Descricdo dos icones do display.
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3.4. PROGRAMADOR PROFIBUS

A configuragdo do equipamento pode ser realizada por meio de um programador compativel com a tecnologia
PROFIBUS PA. A Vivace oferece as interfaces da linha VCI10-P (USB e Bluetooth) como solugéo para identificagao,
configuracao e monitoracao dos equipamentos da linha Profibus PA.

A figura 3.4 mostra o esquema de ligacdo para configuracdo da VIO10-P utilizando a interface USB VCI10-UP da
Vivace, que alimenta o equipamento em modo local, com um computador pessoal que possui o software configurador
PACTware.

Figura 3.4 — VIO10-P com a VCI10-UP.

3.5. ARVORE DE PROGRAMAGAO DO AJUSTE LOCAL

A figura 3.5 mostra os campos disponiveis para configuragéo local e a sequéncia na qual sédo disponibilizados pela
atuagao da chave magnética nos orificios Z e S.

35-; Display

0y

g
LOCAL
ADIUST
z

's i i
— dltera o endere¢o do equipamento na rede Profibus PA
4

1
= altera para Profile ou Manufacturer Specific

5
LCD1 | configura o primeiro transdutor a ser exibido no LCD

Figura 3.5 — Arvore de programagéo do ajuste local da VIO10-P.

Lo
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3.6. ARVORE DE PROGRAMAGAO COM CONFIGURADOR PROFIBUS

A arvore de programagado € uma estrutura em forma de arvore com um menu de todos os recursos de software
disponiveis, como mostrado na Figura 3.6.

Para configurar a remota de forma online certifique-se que ele esté corretamente instalado, com a adequada tensao
de alimentacdo, necessdria para comunicagao.

Vio10-p

Device Identification Blocks Observe

| aview | | aoview | [ oiview | | 00 view
[ Transducer Block ] I Discrede Input 1 ] I Discrete Input 16 I | Discrete Output 1 ] I Discrete Output B I
I Analog Input 1 I I Analeg Input 3 I I Analog Output 1 I I Analog Output 2 I I LCD Config I

Figura 3.6 — Arvore de programagéao da VIO10-P.

DEVICE IDENTIFICATION
As principais informagdes sobre o equipamento podem ser acessadas aqui, como Tag, ID do Fabricante, Device ID,
Cédigo do Pedido e Versao de Firmware.

TRANSDUCER BLOCK
Aqui configura-se o bloco transdutor.

Basic Settings — Neste menu configuram-se os ajustes basicos, como tipo de sensor e tipo de conexao do sensor.

ANALOG INPUT
Aqui configuram-se individualmente os parametros dos blocos de entrada analdgica 1, 2 ou 3.

Basic Settings — Neste menu configuram-se o Modo de Operacao (automatico, manual ou fora de servigo), a Escala
de Saida (EU0% e EU100%), a Unidade, o Canal e 0 Damping.

Alarm/Warning — Configuram-se neste menu os Limites Superior e Inferior de Warning e Alarmes. Configura-se
também o Limite de Histerese. A unidade de medicao selecionada em “Basic Settings” é indicada neste menu, além
de verificar o estado de alarme atual. Mostra-se também o grafico padrdo dos limites da variavel de processo.

Fail Safe — Neste menu configura-se o tipo de seguranca de falha, o valor de seguranca de falha e visualiza-se a
unidade de medigao selecionada em “Basic Settings”.

Simulate — Neste menu habilita-se ou desabilita-se a fungao Simulacgao, configura-se o valor da corrente, mostra-se
a unidade selecionada em “Basic Settings” e o status.

Mode Block — Neste menu mostra-se o Modo de Operagéo Target (manual, automatico ou fora de servigo) e Real,
configura-se o valor da variavel de saida na unidade selecionada em “Basic Settings” e o status. Verifica-se também
o estado de alarme atual.

ANALOG OUTPUT
Aqui configuram-se individualmente os parametros do bloco de saida analédgica 1 ou 2.

Basic Settings — Neste menu configuram-se o Modo de Operagao, a Escala de Entrada (EU0% e EU100%) e a
Unidade.

% VIVACE.
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DISCRETE INPUT
Aqui configuram-se individualmente os pardmetros dos blocos de entradas discretas de 1 a 16.

O bloco DI recebe um valor digital do processo através do bloco transdutor (TRD) em seu canal e o processa de
acordo com sua configuracao, disponibilizando ao mestre Profibus Classe 1, através do parametro OUT_D.

Possui modo de operacao, inversdo, simulacao e tratamento de erros. Permite também que o usuario simule um valor
digital de processo através do pardmetro SIMULATE_D, utilizado para facilitar testes, por exemplo, quando se esta
fazendo o startup de malhas de controle. Quando ativo, valor e status do bloco transdutor serdo sobrepostos pelos
valores simulados. Quando desabilitado, o valor de processo sera disponibilizado pelo bloco transdutor ao bloco DI.

O bloco DI oferece ainda o parametro INVERT, para inversdo do nivel légico da entrada (também durante a
simulagéo). Com o INVERT ativo, o parametro PV_D sera invertido antes da saida OUT_D ser atualizada. O algoritmo
do bloco Dl inclui o tratamento de erros e falhas, assim como visto para os blocos anteriores.

DISCRETE OUTPUT
Aqui configuram-se individualmente os parametros dos blocos de saidas discretas de 1 a 8.

O bloco DO pode receber um valor discreto de setpoint (SP_D) via comunicagéo ciclica ou via usuario, quando seu
modo de operagao for automatico (Auto). Neste caso, recebe valor e status através do parametro SP_D. Nesta
condicao é importante ressaltar que o status deve ser maior ou igual a Good (0x80).

Quando seu modo de operagao estiver em cascata (RCas), valor e status do setpoint sdo fornecidos via parametro
RCAS_IN_D pelo mestre Profibus Classe 1, através da comunicagéo ciclica. Nesta condicao, o status deve ser igual
a Initialization Acknowledge (0xC4). O valor do setpoint é processado de acordo com o algoritmo do bloco e
disponibilizado ao bloco transdutor (TRD) que atuara no elemento final de controle (por exemplo, acionando uma
vélvula on/off).

Similar ao bloco AO, o bloco DO suporta os modos de operacao O/S, MAN, RCAS, LO e AUTO e permite simulagao.
Este parametro é utilizado para facilitar testes, por exemplo, quando se esta fazendo o startup de malhas de controle.
O bloco DO fornece o valor discreto, assim como o status ao bloco TRD através do pardmetro READBACK_D.

Similarmente ao bloco DI, possui o pardmetro INVERT, onde pode-se inverter o valor discreto do setpoint, quer seja
em modo Auto ou RCas. O bloco DO também possui tratamento de erros e falhas. Caso haja perda de comunicagéo
ciclica com o mestre Profibus Classe 1 e o setpoint discreto ndo for mais atualizado, pode-se configurar o tipo de
tratamento para a saida do bloco DO.

LCD CONFIG
Aqui configura-se o display LCD para até 3 variaveis: Monit 1, Monit 2 e Monit 3.

Monit x — Nestes menus configuram-se o Function Block (Physical, Transducer, Analog Input 1, Analog Input 2, Analog
Input 3, Analog Output 1 ou Analog Output 2), Relative Index (Target Mode, Primary Value ou User Index), Structure
Element, Mnem®nico, nimero de casa decimais (1, 2, 3 ou 4), habilta-se ou desabilita-se o campo alfanumérico e
visualiza-se o valor do parametro monitorado.

LCD Switch — Aqui seleciona-se quantos parametros seréo exibidos no LCD (1, 2 ou 3).

LCD Bargraph — Neste menu habita-se ou desabilita-se o gréafico de barras do display.

OBSERVE
Neste menu monitoram-se o0s valores e status dos parametros dos blocos TRD, Al, AO, DI e DO.

W VIVACE.
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DAMPING

E um filtro eletronico para a leitura das entradas analdgicas, que altera o tempo de resposta da remota para suavizar
as variacoes nas leituras de saida causadas por variagcdes rapidas na entrada. O valor do damping pode ser
configurado entre 0 e 60 segundos e seu valor apropriado deve ser baseado no tempo de resposta do processo, na
estabilidade do sinal de saida e outros requisitos do sistema.

O valor escolhido para o damping afeta o tempo de resposta da remota. Quando este valor esta ajustado para zero,
a fungdo damping estarad desabilitada e a saida da remota reagira imediatamente as mudancas em sua entrada,
portanto o tempo de resposta sera o menor possivel.

O aumento do valor do damping acarreta aumento no tempo de resposta do equipamento. No momento em que a
constante de tempo de amortecimento é definida, a saida da remota ira para 63% do valor da mudanca na entrada e
0 equipamento continuara se aproximando do valor da entrada de acordo com a equagéo do damping.

@ O valor default para o damping é 0 segundos.

% VIVACE.
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3.7.CONFIGURAGAO FDT/DTM

Ferramentas baseadas em FDT/DTM (Ex. PACTware®, FieldCare®) podem ser utilizadas para informacéo,
configuragcdo, monitoragao e visualizagao de diagnosticos de equipamentos com a tecnologia Profibus PA. A Vivace
disponibiliza em seu website (www.vivaceinstruments.com.br) os DTMs de todos 0s seus equipamentos da linha com
os protocolos HART® e Profibus PA.

PACTware® é um software de propriedade da PACTware Consortium e pode ser encontrado no site:
http.//www.vega.com/en/home br/Downloads

A figura a seguir mostra uma tela do DTM da VIO10-P utilizando a interface VCI10-UP da Vivace com o PACTware®.
Note que o diretério com os menus disponiveis para o DTM (OnLine Parameterize) segue o formato da arvore de
configuracdo exibida no item 3.6 (figura 3.6).
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Figura 3.7 — Tela de configuragdo da VIO10-P.

@ Para detalhamento completo de cada uma das fungées disponibilizadas pela remota via DTM, veja a se¢ao

3.6 — Arvore de Programacao com Configurador Profibus.
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3.8. CONFIGURAGAO CiCLICA

A VIO10-P possui 16 blocos de entrada discreta (Dl), 8 blocos de saida discreta (DO), 3 blocos de entrada analégica
(Al) e 2 blocos de saida analdgica (AO). Possui também o médulo vazio (Empty Module) para aplica¢des onde deseja-
se configurar apenas alguns dos blocos.

Os blocos de entrada analdgica séo destinados para a medi¢éo de temperaturas ou para entradas de corrente (0—20
mA ou 4-20 mA) ou tensédo (0-5 Vcc). Os blocos de saida analdgica sao utilizados para geragéo das saidas de
corrente 4 — 20 mA.

Deve-se respeitar a seguinte ordem ciclica dos blocos: AO1, AO2, Al1 até AI3, DO1 a DOS8, DI1 a DI16.

Quando o usuario ndo desejar trabalhar com algum canal da remota, devera utilizar o médulo vazio em
seu lugar na configuragdo e sempre declarar o maximo dos blocos disponiveis no mapeamento ciclico
(caso contrario, ndo entrara em troca de dados ciclica).

A maioria dos configuradores Profibus utiliza dois diretérios onde se encontram os arquivos GSD e BITMAP dos
diversos fabricantes. Os GSD e BITMAPS para os equipamentos da Vivace estdo disponiveis em seu website.

Siga o procedimento abaixo para integrar a VIO10-P em um sistema Profibus (estes passos sdo validos para todos
0s equipamentos da linha Profibus PA Vivace).

= Copie o arquivo GSD da VIO10-P para o diretério onde se localizam todos os arquivos GSD de equipamentos do
configurador Profibus, normalmente chamado de “GSD”;

= Copie o arquivo BITMAP da VIO10-P para o diretorio onde se localizam todos os arquivos BMP de equipamentos
do configurador Profibus, normalmente chamado de “BMP”;

» Apdés escolher o mestre PROFIBUS-DP, defina a taxa de comunicacdo. Nao se esquega que os acopladores
(couplers) DP/PA podem possuir as seguintes taxas de comunicacao: 45,45 kbits/s (Siemens), 93,75 kbits/s (P+F)
e 12 Mbits/s (P+F, SK3). O link device IM157 pode possuir até 12 Mbits/s;

» Acrescente a VIO10-P e especifique o seu endereco no barramento;

= Escolha a configuragéo ciclica via parametrizagéo, de acordo com o arquivo GSD, que depende da aplicagéo,
conforme visto anteriormente. Para cada bloco Al, a VIO10-P fornece ao mestre o valor da variavel de processo em
5 bytes, sendo os quatro primeiros no formato ponto flutuante (IEEE-754) e o quinto byte formando o status que traz
a informagéao da qualidade desta medigéao.

= Alguns equipamentos suportam os modulos ciclicos nos formatos “long” e “short”. Caso haja falha na comunicag¢ao
ciclica, verifique se trocando o formato escolhido, a comunicagéo é estabelecida com sucesso.

» Se necessario ative a condicdo de watchdog, que faz o equipamento assumir uma condicdo de falha segura ao
detectar uma perda de comunicacgao entre o equipamento escravo e o mestre Profibus DP.

No caso do bloco AO, pode-se ter varias opcdes, de acordo com o arquivo GSD. E através do bloco funcional de
saida analégica (AQO), que o mestre classe 1 executa os servigos ciclicos. O usuario deve escolher qual a configuragéo
mais adequada a sua aplicagéao.

Caso o bloco AO da VIO10-P esteja em AUTO, recebera o valor e o status do setpoint do mestre classe 1. Além disso,
0 usuario podera alterar este valor via mestre classe 2, caso o status do setpoint seja igual a 0x80 (“good”) e as
seguintes configuragdes poderado ser escolhidas:

SP

SP/CHECKBACK
SP/READBACK/POSD
SP/READBACK/POSD/CHECKBACK

Se o bloco AO estiver em RCAS, a VIO10-P recebera valor e status do setpoint (RCAS_IN) somente via mestre classe
1, sendo o status sempre igual a 0xC4 (“IA”). As seguintes configuracdes podem ser escolhidas:

SP;

SP/CHECKBACK

SP/READBACK/POSD

SP/READBACK/POSD/CHECKBACK

RCASIN/RCASOUT

RCASIN/RCASOUT/CHECKBACK

SP/READBACK/RCASIN/RCASOUT/POSD/CHECKBACK

W VIVACE.
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No bloco DO e DI, pode-se escolher as seguintes opgdes ciclicas abaixo, sendo que no caso do bloco DO, somente
uma delas é possivel por bloco.

Se os blocos DI estiverem em modo AUTO, entdo a remota VIO10-P enviara o valor e status de cada entrada discreta
ao mestre Profibus classe 1.
OouT D

Se os blocos DO estiverem em modo AUTO, entdo a remota VIO10-P recebera o valor e status do setpoint discreto
do mestre Profibus classe 1 e o usudrio poderé escrever neste valor via master classe 2. Neste caso, o valor do
setpoint a ser escrito devera ser 0 ou 1 (observe que a saida discreta é do tipo coletor aberto) e o status devera ser
sempre igual a 0x80 ("good"). O usuario podera escolher as seguintes configuracées:

SP_D

SP_D+RB D

SP_D+RB D+CB_D

Se os blocos DO estiverem em RCAS, o equipamento recebera o valor (0 ou 1, observe que a saida discreta é do
tipo coletor aberto) e o status do setpoint discreto somente via master classe 1, sendo o status sempre igual a 0xC4
(“IA”). Pode-se escolher as seguintes configuragdes:

SP_D

SP_D+RB D

SP_D+RB D+CB_D

RIN_D+ROUT_D

RIN_D+ROUT_D+CB_D

SP_D+RB_D+RIN_D+ROUT_D+CB_D

Verifique a condigdo de swap de bytes (inversdo MSB com LSB e, em alguns casos, inversao de nibble), pois em
alguns sistemas ela é necessaria no tratamento dos dados ciclicos.

0x9760 (Profile Specific). Veja abaixo como alterar esta configuragao.

& A VIO10-P possui GSD Identifier Number 0xOFF9 (Manufacturer Specific), podendo trabalhar com o valor

Para alterar a forma de resposta ciclica para atender a Profile Specific ou Manufacturer Specific, utilizando DTM ou
EDDL, v4 até o menu Factory e escolha a opg¢do de acordo com o desejado. Esta alteragdo também poderd ser
realizada via ajuste local do equipamento, navegando até o pardmetro "GSDId", alterando entre as opg¢des "0-Profile
Specific" e "1-Manufacturer Specific". Apds a configuracdo, aguarde por um minuto e, em seguida, reinicie o
equipamento, observando que o LCD exibird a mensagem correspondente - "IDSEL Profi" ou "IDSEL Manu".

Os arquivos DDL e GSD podem ser requisitados via email contato@vivaceinstruments.com.br

Para mais informagdes sobre a tecnologia Profibus PA acesse na pagina da Vivace na web o manual de instalagao,
operacao e configuracao — Profibus PA — blocos, parametros e estrutura.

Este equipamento possui varios blocos funcionais, logo recomenda-se configurar o numero de retries
para 3 ou mais, além de aumentar o slot time (indica quanto tempo o mestre PROFIBUS DP aguardara
uma resposta do escravo, antes de reenviar um frame) a fim de evitar retransmissées.

% VIVACE.
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Link DP/PA
Em uma rede Profibus DP é comum que se tenha Link Devices DP/PA para proporcionar o aumento da taxa de
comunicacdo até 12 Mbits/s, além do aumento da capacidade de endere¢camento, ja que estes dispositivos séo
escravos na rede Profibus DP e mestres na rede Profibus PA. Cada Link Device pode possuir varios couplers DP/PA
conectados.

A Siemens possui um Link Device DP/PA (modelo IM157) que trabalha com coupler DP/PA a uma taxa de
comunicacao de 31,25 kbits/s e na rede Profibus DP com taxas de 9,6 kbits/s a 12 Mbits/s. O IM157 e cada coupler
devem ser alimentados com 24 Vcc. O numero maximo de equipamentos de campo por link é limitado a 30 ou 64
equipamentos, dependendo do modelo e da quantidade de bytes trocados ciclicamente.

Quando se faz uso do Link Device é necessario verificar se os modulos ciclicos para os equipamentos da Vivace
estao incluidos em seu arquivo GSD. Caso nao estejam, deverao ser incluidos. Para isso, acesse o site da Siemens
e baixe a ferramenta GSD Tool. Esta é uma ferramenta que permite estender o arquivo GSD de dispositivos links da
Siemens (IM157, IM53), acrescentando os médulos de novos equipamentos Profibus PA que ndo estao no arquivo
GSD.

O usuario devera copiar os arquivos GSD do dispositivo link e do equipamento Vivace no diretério onde o GSD Tool
foi instalado. Ao executar a ferramenta, escolha a opgéo para estender o arquivo GSD do dispositivo link, escolha o
modelo do link e 0 GSD do equipamento. Apds a execugao, observe que foi criada uma seg¢éo para o equipamento
Vivace com os seus médulos ciclicos.

W VIVACE.
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4 MANUTENCAO

A remota VIO10-P, como todos os produtos da Vivace, é rigorosamente avaliada e inspecionada antes de ser enviada
ao cliente. No entanto, em caso de mau funcionamento pode ser feito um diagndstico para verificar se o problema
esta localizado na instalagéo, na configuragao do equipamento ou se existe problema na remota.

4.1. PROCEDIMENTO DE MONTAGEM E DESMONTAGEM

e Antes de desmontar o equipamento, certifique-se de que esteja desligado!
Né&o se deve dar manutengao nas placas eletrénicas sob pena da perda de garantia do equipamento.

Figura 4.1 — Desenho explodido da VIO10-P.

4.2. CODIGOS SOBRESSALENTES

A tabela a seqguir relaciona os itens sobressalentes do equipamento que podem ser adquiridos diretamente da Vivace
Process Instruments.

VIO10-P - RELACAO DAS PEGAS SOBRESSALENTES

DESCRICAO Plggl.%ﬁo CODIGO
INVOLUCRO (inclui parafusos) 1 2-10092
DISPLAY COM PLACA LEDS (inclui parafusos) 2 2-10093
PLACA PRINCIPAL (inclui espagadores) 3 2-10094
TERMINAL BLOCK PLUG 3 POSICOES 4 1-10013
TERMINAL BLOCK PLUG 2 POSICOES 5 1-10022
TERMINAL BLOCK PLUG 4 POSICOES 6 1-10012
PLACA ANALOGICA (inclui headers, espacadores e terminais de aterramento) 7 2-10091

Tabela 4.1 — Relagdo das pegas sobressalentes da VIO10-P.
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5 CERTIFICACOES

A VIO10-P foi projetada para atender as normas nacionais e internacionais de seguranga intrinseca. Os certificados
estao pendentes.

% VIVACE.
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6 CARACTERISTICAS TECNICAS

6.1. IDENTIFICAGAO

A VIO10-P possui uma etiqueta que identifica as conexdes do
equipamento, seu modelo e nimero de série, além de mostrar as
posicdes Z e S onde deve ser posicionada a chave magnética para
execuc¢ao do ajuste local, como ilustrado na figura 6.1.

TR R ) R R Rk R R R ) R K FUE L) PED R R (261252423
0000 000000000000 & o o

DIGITAL INPUTS

6.2. ESPECIFICAGOES TECNICAS

REMOTE 1O @ ™
W.VIVACE. @
S 000K
DIGITAL OUTPUTS b i i
P00 [ [ [ my e s
LT WA TS TN TET S NS TT 23T 4TIS1eTI7T 18l [1STZ6TETZE

Figura 6.1 — Etiqueta de identificagcdo da VIO10-P.

Exatidao

Medicao de Temperatura: Conforme Tabelas Acima
Entradas/Saidas: 4-20mA: 0,1%

Tensdo de Alimentagao / Corrente Quiescente

9 a 32 Vcc, sem polaridade / 12 mA

Protocolo de Comunicagao / Blocos Funcionais

Profibus-PA /

16 Blocos de Entrada Discreta (DI)
08 Blocos de Saida Discreta (DO)
03 Blocos de Entrada Analdgica (Al)
02 Blocos de Saida Analégica (AO)

Certificagdo em Area Classificada

Intrinsecamente Seguro (pendente)

Limites de Temperatura Ambiente

-20 a 70°C

Configuragao Configuragéo remota através de ferramentas baseadas em EDDL ou FDT/DTM.
Configuragao local através de chave magnética.
Montagem Em campo ou painel, utilizando trilho DIN

Grau de Protegao

IP20

Tipo de Isolagéo Elétrica

Isolagao Galvanica, 1,5 kVac

Material do Invélucro

Aluminio / Plastico

Peso Aproximado com Suporte

500 g

Entradas Discretas

16 Entradas

Fonte externa tipica 24 Vcc (18 a 30 Vec, consumo maximo 120mA)
Isolagédo Otica de 5.000 Vac.

Nivel no estado LIGADO (Verdadeiro Légico) 15 - 30 Vdc.

Nivel no estado DESLIGADO (Falso Légico) 0 - 5 Vcc

Impedancia Tipica 3,9 kQ.

Saidas Discretas

8 Saidas: As saidas utilizam transistores NPN, coletor aberto. Trabalhar com relés,
solenoides e outras cargas DCs com corrente méaxima de 0,5 A por saida. Todas as
saidas compartilham o mesmo terra e sao isoladas uma das outras, assim como da
rede Profibus-PA.

Fonte externa tipica 24 Vcc (18 a 30 Vcc, max. 40mA) — mesma fonte das entradas,
bornes 24Vdc

Isolagdo Otica de 5.000 Vac

Tensao maxima chaveada: 30 Vcc

Tensdo Maxima de Saturacdo: 0,55V a 0,5 A

Méaxima Corrente por saida: 0,6 A

Légica da indicagdo: LIGADO (On) quando o transistor estiver ligado.

Condicao das Saidas na Partida (Power-Up): DESLIGADA (Off)

Protecéo térmica: Desligamento Térmico: 150 a 200 °C; Histerese Térmica 10 a 25
°C; Protegao de sobre-corrente: 1,3 A a 24 Vcc maximo

*Com cargas indutivas utilizar filtros RC ou diodo em modo reverso como filtro.

Tabela 6.1 — Especificagbes técnicas da VIO10-P.

W VIVACE.
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6.3. SENSORES DE TEMPERATURA

As tabelas a seguir listam os tipos de sensores e suas devidas faixas de trabalho, além da minima faixa para correto
funcionamento e sua preciséo.

RTD - Sensor de temperatura baseado em resisténcia com conexao a 2 ou 3 fios.

OPGAO DE SENSOR REFERENCIA FAIXA ENTRADA (°C) SPAN MINIMO (°C)  PRECISAO (°C)
Pt100 (a=0.00385) IEC751 -200 a 850 10 0,10
Pt200 (a=0.00385) IEC751 -200 a 850 10 0,50
Pt500 (a=0.00385) IEC751 -200 a 850 10 0,20
Pt1000 (a=0.00385) IEC751 -200 a 300 10 0,20
Pt100 (a=0.003916) JIS1604 -200 a 645 10 0,15
Pt200 (a=0.003916) JIS1604 -200 a 645 10 0,70
Ni120 Edison Curve #7 -70 a 300 10 0,08
Cu10 Edison Copper #15 -50 a 250 10 1,00

TC - Sensor de temperatura baseado em milivoltagem com conexao a 2 fios.

OPCAO DE SENSOR REFERENCIA FAIXA ENTRADA (°C) SPAN MINIMO (°C) PRECISAO (°C)
Termopar B IEC584 250 a 1820 25 0,75
Termopar E IEC584 -200 a 1000 25 0,20
Termopar J IEC584 -180 a 760 25 0,25
Termopar K IEC584 -180 a 1372 25 0,25
Termopar N IEC584 -200 a 1300 25 0,40
Termopar R IEC584 0a1768 25 0,60
Termopar S IEC584 0a 1768 25 0,50
Termopar T IEC584 -200 a 400 25 1,00
Termopar L DIN43710 -200 a 900 25 0,35
Termopar U DIN43710 -200 a 600 25 0,35
Termopar W3 ASTM E988-96 0 a 2000 25 0,70
Termopar W5 ASTM E988-96 0a 2000 25 0,70
Termopar L GOST R 8.585 -200 a 800 25 0,45

Ohm ou mV - Sensor linear resistivo ou de milivoltagem com conexao a 2 ou 3 fios.

OP(;I_\O DE SENSOR FAIXA ENTRADA PRECISAO
mV -10a 100 mV 0,015 mV
Ohm 0 a 400 ohm 0,04 ohm

6.4. CODIGO DE PEDIDO

VIO10  Remota Profibus PA

Protocolode Comunicagio | P | PROFIBUS

Tipo de Certificagdo | 0 | SEMCERTIFICAGAQ
0_| SEMCERTIFICACAQ
Invélucrode Protegdo [ 0 | SEMINVOLUCRO |

1 |m't§|.ucm IPE6
2 | INVOLUCROEX-D

[ 0 | SEMSUPORTE
1 SUPORTEEMINOX 304

Exemplo de Codigo doPedido

| VIO10- P-0 0 0 0

Yot
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7 GARANTIA

7.1. CONDIGOES GERAIS

A Vivace garante seus equipamentos contra qualquer tipo de defeito na fabricagdo ou qualidade de seus
componentes. Problemas causados por mau uso, instalagdo incorreta ou condigbes extremas de exposicdo do
equipamento ndo sdo cobertos por esta garantia.

Alguns equipamentos podem ser reparados com a troca de pecas sobressalente pelo préprio usuario, porém é
extremamente recomendavel que o mesmo seja encaminhado a Vivace para diagnéstico e manutengao em casos de
davida ou impossibilidade de corregéo pelo usuario.

Para maiores detalhes sobre a garantia dos produtos veja o termo geral de garantia no site da Vivace
www.vivaceinstruments.com.br.

7.2. PRAZO DE GARANTIA

A Vivace garante as condi¢des ideais de funcionamento de seus equipamentos pelo periodo de 2 anos, com total
apoio ao cliente no que diz respeito a duvidas de instalagéo, opera¢ao e manutencao para o melhor aproveitamento
do equipamento.

E importante ressaltar que, mesmo apds o periodo de garantia se expirar, a equipe de assisténcia ao usuario Vivace
estara pronta para auxiliar o cliente com o melhor servigo de apoio e oferecendo as melhores solugdes para o sistema
instalado.

% VIVACE.
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ANEXO | - SOLICITAGAO DE ANALISE TECNICA

FSAT

Folha de Solicitacao de Analise Técnica

Empresa: Unidade/Filial: Nota Fiscal de Remessa n2:
Garantia Padrao: ( )Sim ( )Nao Garantia Estendida: ( )Sim ( )Nao Nota Fiscal de Compra ne:
Nome Completo: Cargo:
Fone e Ramal: Fax:
Email:
CONTATO TECNICO
Nome Completo: Cargo:
Fone e Ramal Fax:
Email:

DADOS DO EQUIPAMENTO

Modelo: Num. Série:

INFORMACOES DO PROCESSO

Temperatura Ambiente (2C) Temperatura de Trabalho (2C)

Min: Max: Min: Max:

Tempo de Operacao: Data da Falha:

DESCRICAO DA FALHA: Aqui o usuario deve descrever detalhadamente o comportamento observado do produto, frequéncia da

ocorréncia da falha e facilidade na reproducao dessa falha. Informar também, se possivel a versao do sistema operacional e breve
descricao da arquitetura do sistema de controle no qual o produto esteja inserido.

OBSERVACOES ADICIONAIS:

Yot
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contato@vivaceinstruments.com.br ﬁ
www.vivaceinstruments.com.br
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