CONFIGURACAO PROFIBUS-PA: SIMPLESE
FACIL

INTRODUCAO

O Profibus € um protocolo digital utilizado em sistemas de controle, que permite a conexdo com
interoperabilidade de diversos equipamentos e fabricantes. Possui uma série de vantagens em relagcdo a
tecnologia 4-20 mA, onde resumidamente pode-se citar, dentre outras:

Féacil cabeamento com reducdo de custos;

Simples operacdo, através da sala de controle;

Aplicagdes em area classificadas;

Altas taxas de comunicagéo no Profibus-DP;

Poderosas ferramentas de configuracao/parametrizagcdo e gerenciamento de ativos;
Tecnologia aberta e em continua evolugéo.

ARQUITETURA DO SISTEMA DE CONTROLE DE PROCESSO

Na prética existem diversos fabricantes de sistemas de controle, assim como vérias possibilidades de
arquiteturas, mas basicamente deve-se atentar para:

O numero de estagdes host e estacOes de engenharia;
O ndmero de controladores,
A hierarquia da comunicagao;
As atribuic¢des dos dispositivos e equipamentos de campo aos seus respectivos controladores;
O método de conexdo dos equipamentos de campo;
As condigbes envolvendo areas a prova de explosdo, seguranca intrinseca,
emissoes el etromagneéticas, condicdes ambientais, distribuicdo de cabeamento, aterramento etc.

A figura 1 mostrauma arquitetura tipica, onde se tem o controlador Profibus, estacbes de engenharia,
ferramentas de parametrizagdo, acopladores e outros elementos da rede.
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Quando falamos em protocolos digitais abertos, um dos tOpicos mais importantes para 0 SUCESSO
do interfaceamento entre os equipamentos de campo e as atividades dodia-adia dos usudrios sdo
as ferramentas de configuracéo, calibracdo e manutencao.

Este artigo nos traz detalhes de um interface de comunicacdo Profibus-PA/USB, a VCI10-UP, de ssmples

utilizacdo e com vérias vantagens, principalmente em relacdo ao custo/beneficio e uso com ferramentas
FDT/DTM.

SIMPLESE FACIL, DESDE SUA CONCEPCAO ATE SUA UTILIZACAO

Hoje em dia os usuarios devem estar atentos as ferramentas que possam facilmente simplificar suas tarefas
diarias com eficiéncia.



Foi com esta preocupacdo que a Vivace Process Instruments desenvolveu sua interface Profibus-PA com
conectividade USB, aVCI10-UP, de uso intuitivo, sem necessidade de treinamento, sendo
uma poderosa ferramenta de configuragcéo, monitoracdo e manutencdo de equipamentos da linha Profibus-
PA.

Através da VCI10-UP e uma ferramenta de mercado com tecnologia FDT/DTM, muito facilmente tem-se
uma ferramenta completa para instrumentos Profibus-PA. Pode-se configurar equipamentos dosmais
diversos fabricantes, calibra-los de qualquer ponto da planta ou mesmo em laboratorio, onde o modo LOCAL
permite alimentar o equipamento Profibus-PA sem a necessidade de coupler DP/PA, fonte ou impedancias.
O modo PA Bus funciona como um mestre Profibus Classe 2.

Além disso, ciclicamente indica a condicdo de diagndstico doequipamento a0 qua esta
se comunicando, facilitando ao usuério, através de um LED, arapidaidentificacdo de diagnosticos.

VCI10-UP

A VCI10-UP é um dispositivo €eletrdnico que torna possivel a conexdo entre uma estacdo de trabalho, de
manutencdo ou gerenciamento online de ativos (desktop, notebook, por exemplo) que possua uma porta USB
(Universal Serial Bus) e o barramento de comunicacdo industrial padréo IEC-61158-2, do tipo PROFIBUS-
PA, possibilitando que uma interface homem x méquina (IHM) eficiente possainteragir com

transmissores, sensores, atuadores, conversores e demais equipamentos que possuam 0 mesmo protocol o.

Através de seu uso simples, a VCI10-UP torna-se uma excelente aternativa para equipes de manutencéo e
instrumentagdo com o objetivo de agilizar as tarefas de substituicdo, parametrizacdo ediagnostico de
equipamentos PROFIBUS-PA. Para que ta integracdo o segja possivel, os dispositivos PROFIBUS-PA
devem ser adquiridos com seus respectivos arquivos de gerenciamento eletrénico do tipo DTM (DeviceType
Manager).

Trata-se de uma tecnologia padronizada internacionalmente através dos registros IEC 62453 e ISA103. Vale
ressaltar que a maioria dos fornecedores de instrumentacdo industrial fornece gratuitamente seus respectivos
arquivos DTM para que sejam adicionados as bibliotecas eletronicas das ferramentas FDT (Field Device Tool

).

A VCI10-UP possui um DTM de comunicagdo universal e gratuito que pode ser utilizado com qualquer
ferramenta de manutencdo ou gerenciamento de ativos baseados em FDT/DTM, como por exemplo
PACTwareTM, FieldcareTM, AssetView etc.

Este equipamentofoi projetado com a utilizagdo das mais recentes tecnologias disponiveis, garantindo
confiabilidade, alto desempenho e robustez para as operacdes as quais foi destinada.
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OPERACAO

CONEXAO EM MODO “LOCAL” — Master configuration

A VCI10-UP possui dois modos de funcionamento. O primeiro, denominado LOCAL, é utilizado para uso
em bancada ou quando ndo ha energia e controle de impedancia para fornecer ao instrumento.

A figura 3 indica a posicéo da chave seletora para 0 modo de operacéo “Loca”. A figura 4 mostra o
esquemético de montagem para este modo de operagéo.
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Mode

Figura 3: Posi¢éo da chave seletora para o modo de operagédo “Local”.
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Figura4: Esquemético de interconexdo para 0 modo de operagdo “Local”.

Uma vez atualizada a biblioteca do Frame Application da ferramenta de manutencdo e/ou gerenciamento de
ativos (PACTwareTM como exemplo neste manual), é necesséria a criagdo da topologia virtual da estrutura
de comunicacdo da arquiteturaFDT/DTM.

Paraisso:

Busque dentro da ferramenta, o fabricante Vivace;

Localize o DTM tipo drive “VCI10-UPDTM”;

Cligue sobre ele e 0 arraste até o elemento PC HOST conforme afigura 5;

Com a interface conectada a estacdo de trabalho, clique com o bot&o direito do mouse e selecione
“Parametro”, conforme afigura6;



jPﬂ.l:llllﬂ
Amuwo Bt b Bmmn  Iniumes Dt fes Apds
Dgdd ® Hle Ses09iss B

el =¥ Toder on insiumantes

P

|Fakincanse | Grupo | Tipe | Protscela
0 | B VAT O LRSS i)

0]

e ¥

| Al & cotiloge Saindnmunts | lowagbes e

Figura5: Criagéo.datopol ogialogica de comunicacdo FDT/DTM com o drive “VCI10-UPDTM”.
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Figura 6: Selecdo da operacdo de parametrizagdo do drive “VCI10-UPDTM”.
Na tela de parametrizacdo mostrada na Figura7, confirme o nimero da porta serial (Serial Port). Deve ser a
mesma porta criada quando a interface foi instalada. Verifique também se 0 modo de operacéo (Mode) &

compativel com o modo de operacdo da chave seletora.

T 5
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Figura 7: Campos gjustaveis natela de parametrizacdo do DTM de Comm da Vv CI10-UP.
O campo “Sot Time” pode ser modificado quando necess&rio e se refere ao tempo limite que o DTM
aguardara a resposta da interface V CI10-UP, ap6s uma transmisséo de mensagens.
J& o campo “Connect Time” é o tempo limite que o DTM de comunicagdo da interface aguardara
a confirmacéo do status de conexdo com o equipamento de campo.
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Figura 8: Campos gjustaveis natela de parametrizacdo: Slot Time e Connect Time.
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O Yot Time e 0 Connect Time do DTM sd necessitam ser modificados caso exista intermiténcia na conexao e
supervisao de dados em tempo real.

O Ultimo pardmetro a ser observado é o “VCI10-UP Address’, que deve ser Unico na
rede PROFIBUS. Selecione os valores desejados e clique em “Configure”.

1 P Tware
Anguive  Editat Ve Projefo Inoineswnio Edvas Lmals  Apela

 SWd S We Ok80 8% H

Tag derinsruments tEridersqd (] 4 | Tpodeiney  Eximde Essacls g 6

mEiasE |
o vCI1o-P
b R —
=13 WON-P CflLine
n
et OTM Adciress el
f Setflave Ardrers Sewlfol  coMi v sotree  [300 |

!.ra: "*. 0| NONAMEr | Admimatrador
Figura 9: Campo gjustavel natela de parametrizagdo V CI10-UP.
A troca efetiva do endereco dainterface V Cl 10-UP somente ocorrera apés a confirmacao de uma nova
conexdo da 'V CI10-UP com seu respectivo DTM de comunicagéo.

ADICIONANDO EQUIPAMENTOSDE CAMPO -“SET DTM ADDRESS’

O segundo grupo de parametros (“SET DTM Address’) so sera utilizavel quando os DTMs de dispositivos
que o usuario possui na planta ou bancada forem instalados. O procedimento de instalag&o € muito parecido
com o utilizado parainstalar o DTM de comunicacdo da interface. Lembre-se sempre de atualizar o catédl ogo
de instrumentos do aplicativo FDT.

Uma vez instalado e atualizado, o catdlogo de instrumentos permitird ao usuario

instanciar logicamente os instrumentos do projeto de automagéo. Para tanto o usuario deve localizar o
respectivo DTM de instrumento do equipamento desgjado e arrasté-1o para debaixo do DTM de comunicagéo
da VCI10-UP. A figura a seguir, exemplifica este processo.

LT p———— %@
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Figura 10: Insercdo de um instrumento na arquitetura FDT/DTM.
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Figura 12: Sucesso na mudanca de endereco de um instrumento na arquitetura FDT/DTM.
Para se conectar em tempo real com o instrumento, cliqgue com o botéo direito do mouse e selecione o
comando “Conectar”. Aguarde a confirmacao de conexdo através da mudanca de status na coluna “Estado
Online” que indicara o sucesso da conexdo através da cor verde. Lembre-se que a VCI10-UP deve estar
conectada a porta USB da estacdo de trabalho e as garras devem estar energizando o instrumento ao

qual se desga comunicar.
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Figura 13: Procedimento de como conectar-se a um instrumento na arquitetura FDT/DTM.
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Figura 14: Confirmag&o da conex&o a um instrumento na arquitetura FDT/DTM.
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Figura 15: Menu online do instrumento.

Para acessar 0 menu online do instrumento, selecione 0 comando “parémetro” e escolha a
opcao “ Parametrizacéo Online”, como mostrado nafigura 15.
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Figura 16: Navegacdo online pelo menu de um instrumento na arquitetura FDT/DTM.

Adicionalmente € possivel fazer a mudanca de enderecos fisicos dos instrumentos conectados a Vv Cl10-UP.

Para os instrumentos j& catalogados na base de dados do DTM de comunicagdo da VCI10-UP, é necess&rio

apenas selecion&lo no menu “Device” conforme abaixo. Para instrumentos ndo cadastrados o usuario tera

gue inserir manualmente o IdentifierNumber que pode ser encontrado no GSD do instrumento.
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Figura 17: Troca de endereco fisico de um instrumento na arquitetura FDT/DTM.

CONEXAO EM MODO “PA BUS’

No segundo modo de operacéo, a VCI10-UP pode operar em paralelo com sistemas de controle com redes
PROFIBUS. Neste caso, a chave seletora da interface deve estar na posi¢éo “PA Bus”.

Figura 18: VCI10-UP em modo PA Bus.

Ao conectar a VCI10-UP em paralelo com o sistema a chave deve estar obrigatoriamente naposicéo PA
Bus. A ndo observancia desta regra podera causar danos temporarios (interrupcéo da comunicacdo) no

barramento ao qual foi conectado.

Neste modo de operacdo a VCI10-UP ndo fornece alimentagdo nem controle de impedancia para o
barramento PROFIBUS-PA e atua como um segundo mestre na rede. Suas fungdes de mestre classe 2 no



PROFIBUS-DP proporcionam acesso aciclico aos diagnosticos de instrumentos, monitoragdo de todos os
pardmetros disponibilizados por seus fornecedores e ainda consegue fazer lidar com a passagem de token
inerente a comunicagdo ciclicado PROFIBUS. A arquitetura do sistema é mostrada na figura a seguir.

Estacao de Manutencao
FDT/DTM

| .-!--
I' VCI10-P
| Profibus Mestre

LAl it S
Classe 2

Cou pler DP!PA

~  |Profibus-DP Profibus-PA

Profibus-PA

Figura 19: Esquemético de instalacéo da VCl10-UP em uma arquitetura PROFIBUS.
Em aguns sistemas de controle podera ocorrer a necessidade de se aumentar em até 10% o tempo do
paréametro “ Sot Time” na configurac&o ciclica do controlador mestre Classe 1.

N&o confundir o parametro “Sot Time” na configuragdo ciclica do controlador mestre Classe 1 com o
parametro “Sot Time” da configuracéo do DTM de comunicacéo daV Cl10-UP.

Para sistemas que operam com o LINK DP/PA da SiemensTM, observar que este dispositivo ocupa endereco
narede PROFIBUS e n&o deve colidir com o enderego da V CI10-UP configurado no DTM.

Neste modo de operacdo e observando-se as orientacOes anteriores deste capitulo, modifique a
parametrizacdo inicial do campo “Mode’ para “NETWORK” e depois cliqgue em configure. Todo o
restante dos procedimentos de insercéo e parametrizacdo sdo 0S mesmos observados anteriormente.
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Figura 20: Parametrizacdo inicial para o modo de operacéo PA Bus.

CONCLUSAO

Vimos neste artigo um breve detalhamento da interface de comunicagdo Profibus-PA/USB. O protocolo
Profibus oferece toda a flexibilidade e autonomia de que o0 usuario necessita paraautomatizar e
otimizar processos, com facilidade de instalagdo, operacdo, manutencdo e diagnésticos de variaveis que
sejam importantes para o correto funcionamento da planta.

A tendéncia natura tecnologica € o aperfeicoamento das ferramentas de configuragdo e manutencéo,
buscando explorar ao méximo seus pontos positivos. A VCI10-UP facilita o gerenciamento e manutencdo de
instrumentos inteligentes com ferramentas FDT/DTM, mostrando como o protocolo Profibus-PA
contribui para aumentar a disponibilidade da planta e os niveis de seguranca operacional, além de reduzir
custos de manutencdo, sem abrir mdo das suas caracteristicas de smplicidade de uso e em relacéo a
plataforma PC.

V gja outros model os de interfaces de comunicagéo da Vivace (Profibus-PA Android® TM e Bluetooth®) nos
artigos disponiveis no website. O contetido deste artigo foi elaborado cuidadosamente. Entretanto, erros ndo
podem ser excluidos e assim nenhuma responsabilidade podera ser atribuida ao autor. Sugestées de melhorias
podem ser enviadas a0 e-mail cesar.cassi ol ato@vivacei nstruments.com.br.
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